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Equations



Exemple à une bobine



Démonstration



Equations



Système sans aimant à une bobine



Système polarisé (avec aimant) à une bobine



Système polarisé (avec aimant) à une bobine



● Effet dynamique sur le calcul de la 
force et de la tension

● Calcul pour les systèmes réluctant
et polarisé

● Mise en évidence du coefficient de 
tension induite et du coefficient de la 
force pour les systèmes polarisés

Conclusion


